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Дата и время проведения: 
16 октября 16:30 (UTC+3; мск) 

Регламент выступлений: 
Доклад – 5 минут  
Обсуждение и вопросы к докладчику – 2 минуты 

16:30 – 16:45
Открытие конференции. Вступительное слово

Алексей  Андреевич
Грачев

к.т.н., доцент, директор Высшей школы транспорта 
Института машиностроения, материалов и транспорта 
СПбПУ

Дмитрий Викторович
Ефанов

д.т.н., проф., профессор Высшей школы транспорта 
Института машиностроения, материалов и транспорта 
СПбПУ, действительный член Международной 
Академии транспорта, член Института инженеров 
электротехники и электроники 

16:45 – 20:00 
Доклады участников 

1. Многовариантное резервирование в сверхнадежной цифровой аппаратуре 
катастрофоустойчивых интеллектуальных транспортных систем
Сергей Феофентович Тюрин, д.т.н.,
Максим Сергеевич Никитин

2. Математическая модель оценки времени задержки передачи информации 
в цифровом радиоканале виртуально сцепленных поездов
Антон Николаевич Попов, к.т.н.,
Илья Дмитриевич Вершинин

3. Интеграция мобильного диагностического комплекса на базе
беспилотного летательного аппарата в процесс технического
диагностирования рельсовой линии
Максим Викторович Башаркин, к.т.н.,
Надежда Алексеевна Исайчева

 

4. Методы и модель интеллектуализации авиационных транспортных систем
района аэродрома
Ольга Владимировна Бородина,
Наталья Викторовна Шаталова, к.т.н.

5. Формирование нагрузок на ведущих колёсах гусеничного бульдозера
Игорь Вадимович Лесковец, к.т.н.,
Алексей Андреевич Грачев, к.т.н.

https://telemost.yandex.ru/j/24173958024700


6. Внутренний дизайн салона электромобиля и его транспортные
коммуникации в городской среде
Сергей Владимирович Мещеряков, д.т.н.,
Дима Арус,
Алексей Семенович Львов

7. Совершенствование планирования малкопартийных перевозок грузов
Ольга Валентиновна Попова, к.т.н.,
Арина Евгеньевна Гиришина

8. Принципы построения системы управления и алгоритмов управления
электромеханической подвеской лесных и транспортных гусеничных машин
Роман Юрьевич Добрецов, д.т.н.,
Егор Олегович Забродкин,
Сергей Ильич Матросов

9. Логистическая составляющая в системе реализации государственных
закупок: проблемы и пути оптимизации
Анастасия Юрьевна Стрижакова, к.н.гос.упр.

10. Высотные коммуникационные платформы как основа развития
беспилотного автомобильного транспортна в отдалённых регионах
Российской Федерации
Игорь Владимирович Катунов

11. Методика оценки эффективности светофорного регулирования
на основании навигационных данных
Александр Сергеевич Кашталинский, к.т.н.,
Маргарита Игоревна Петрова

13. Программный комплекс для численного моделирования и оптимизация
динамики спортивного автомобиля класса "Формула студент" для мини-
мизации времени прохождения трассы
Максим Константинович Титов

12. Подходы к имитационному моделированию сухих контейнерных
терминалов
Анастасия Витальевна Горячева,
Артем Денисович Бондарь

14. Совершенствование конструкции дискового колёсного тормоза
полуприцепа
Евгений Алексеевич Моисеев,
Александр Владимирович Юшкевич

15. Концепция замкнутой системы управления поворотом гусеничной машины
с использованием широтно -импульсной модуляции давления
Александр Валерьевич Артемьев,
Андрей Васильевич Лозин,
Роман Юрьевич Добрецов, д.т.н.

16. Модель оптимизации маршрутов логистических цепей на основе
гибридного алгоритма метода анализа иерархий и критерий Гурвица
Ольга Валентиновна Попова, к.т.н.,
Александр Максимович Дорошев

17. Проблемы правового регулирования скоростного автобусного транспорта
в Российской Федерации
Арсений Александрович Антипов



18. Алгоритм автоматизированного выбора коридоров для скоростных
автобусных перевозок
Иван Сергеевич Печкуров

19. Инновационные подходы к оптимизации транспортных цепей поставок
в условиях глобальных вызовов: моделирование и управление рисками
Анастасия Александровна Одинцова, 
Галина Юрьевна Бурлакова, к.т.н.

20. Особенности устройства и функционирования тормозных систем
транспортных средств с гидравлическим приводом, оснащенных
антиблокировочной системой
Алексей Александрович Луковников

21. Совершенствование конструкций универсальных низкорамных
полуприцепов контейнеровозов
Павел Александрович Егоров,
Александр Сергеевич Егоров

22. Каналы спутниковой связи с беспилотными аппаратами
Любовь Михайловна Журавлёва, д.т.н,
Александр Юрьевич Стретий,
Дмитрий Александрович Абакумов,
Станислав Максимович Овчинников

23. Повышение работоспособности гидропривода технологических машин
Александр Андреевич Грац

24. Методика определения значения кинематического передаточного
отношения в электромеханической подвеске транспортной машины при несоосном
расположении ротора и верхней головки балансира
Роман Юрьевич Добрецов, д.т.н.,
Егор Олегович Забродкин,
Сергей Ильич Матросов

25. Методика прогнозирования надёжности гипоидной передачи автомобильного
транспортного средства на стадии проектирования
Максим Константинович Титов

20:00 – 20:15 
Закрытие конференции. Заключительное слово


